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Lk

Bu sembol insan giivenligini ilgilendiren ¢ok 6nemli uyarilarla birlikte kullaniimaktadir.
Bu semboliin gereklerine uyulmadiginda personel ¢ok ciddi risklere maruz kalabilir.

GiRIS

ADMIRAL AX BK foto-elektrik 11k bariyeri gok-isinl optoelektronik bir glivenlik sistemidir. Personeli,
tehlikeli makina ve teghizat kullanimindan dogabilecek risklerden koruma amaciyla
kullanilan, IEC 61496-1,2 ve EN 61496-1 standartlarina uygun bu bariyerler, Kategori 4
tipi elektronik duyarli cihazlar grubuna girmektedir.

Admiral AX BK'nin iki versiyonu vardir;

1. ADMIRAL AX BK

ADMIRAL AX BK Kategori 4 1s1k bariyeri, bir alici ve bir vericiden olugsmaktadir ve
Floating Blanking (Kayan Kdérleme) fonksiyonuna sahiptir.

2. ADMIRAL AX BK MASTER/SLAVE(Biz bunlara kisaca MASTER/SLAVE MODELLER diyecegiz)

Bu Kategori 4 11k bariyeri, iki TX/RX ¢iftinden(seri olarak baglanmis) olusmaktadir. Bu giftlerden
ilki MASTER bariyerdir(ek fonksiyonlara sahip) ikincisi SLAVE bariyerdir.

Emitter(Verici) ve Receiver(Alici) Gzerinde bulunan hata teshis gostergesi, cihazin dogru kullaniimasi
ve muhtemel ¢alisma hatalarinin bulunmasi ve degerlendiriimesi i¢in gerekli bilgiyi saglar.

ADMIRAL AX BK 1sik bariyeri agagidaki uygulamalarda koruma saglamak igin idealdir;

Blkme Presleri, Presler, Kalip Kesme Makineleri, Zimbalama Makineleri, Kesme ve Makas
Makineleri, Montaj Hatlari, Paletleme Hatlari vs.

Lk

“ Besin endiistrisindeki uygulamalarda, liitfen (iretici firma ile irtibata gecerek bariyerin

Eger gerekliyse, giivenlikle ilgili herhangi bir problemde yetkili glivenlik
otoritelerine veya lilkenizdeki endiistriyel kurumlara bagvurunuz.

liretimde kullanilan kimyasallara uygun materyalleri icerdigini onaylatiniz.

Opto-elektronik cihazlarin koruyucu fonksiyonlari su durumlarda etkin degildir:

Eger makinanin durdurma kontrolii elektriksel olarak harekete gecgirilemiyorsa ve
calisma siirecinin herhangi bir aninda acil olarak tiim tehlikeli makina hareketlerinin
durdurulmasi miimkiin degilse!

Eger makina; disari atilan (sigrayan) veya yukaridan dékiilen malzemelerden dolayi
tehlikeli durumlara yol agiyorsa!
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CALISMA

Eger korunan bdlge temiz ise, alicidaki iki ¢ikis da aktiftir(+24 VDC) ve bagli olduklari makinanin
normal bir sekilde caligsmasini saglayacaktir.

Boyut olarak sistemin 1sin araligina(¢ozinirligine) esit veya daha buylk olan bir obje,
bir veya daha fazla isinin optik yériingesini kestigi anda, Alici gikiglari keser(0 VDC).

Bu durum, tehlikeli makine hareketlerinin durdurulmasini saglamaktadir.
(Yeterli kapasitede bir makine acil - durdurma devresi yardimiyla).

“ Isin araligi (¢Oziiniirliik), tespit edilebilecek olan objenin sahip olmasi gereken
minimum boyutlar ifade eder ve bu obje korunan bdlgeye gecgerse, bariyerin en
az bir optik 1s1n1 kesin olarak kesilecektir (Sekil 1).

EMITTER (VERICI) RECEIVER (ALICI)

P

P = iki lens merkezi arasindaki mesafe
D = Lens ¢api
R = Gozlinirlik =P + D

Sekil 1

Isin araligi (¢6zunurlik), calisma kosullarindan bagimsiz olup, yalnizca lenslerin geometrik
karakteristikleri ile bitisik iki lensin merkezleri arasindaki mesafeye (P) baglidir.

Korunan bolgenin yiiksekligi, glvenlik bariyerince korunan yiiksekligi ifade
etmektedir. Yatay olarak konumlandiginda, bu deger korunan bdélgenin derinligini ifade edecektir.

Calisma Araligi(Mesafesi), Alici ve Verici arasinda olabilecek maksimum mesafeyi
ifade etmektedir.

ADMIRAL AX BK yalnizca asagida belirtilen ¢oézunurliklerde Uretilmektedir:

— 14 mm, 20 mm (korunan ylkseklik 150 mm'den 1800 mm'ye kadar).
PARMAK KORUMA iGiN

— 40 mm (korunan yukseklik 160 mm'den 1800 mm'ye kadar).
EL KORUMA IiGiN

— 90 mm (korunan yukseklik 610 mm'den 1800 mm'ye kadar)
VUCUT KORUMA iGiN
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KURMA

ADMIRAL AX BK Glvenlik Sistemini kurmadan 6nce asagidaki talimatlara uyuldugundan emin olunuz:

“ Giivenlik sistemi makina kontrol sistemi olarak degil sadece durdurma amaciyla
kullaniimalidir.

Makina kontrolii elektriksel olarak saglanabilmelidir.

Tiim tehlikeli makina hareketleri ani olarak kesilebiliyor olmalidir. Ayrica, makinanin
durma zamanlari bilinmeli ve gerekiyorsa durma zamanlari 6l¢iilmelidir.

Makina; disari atilan (sagilan) veya yukaridan dékiilen malzemelere bagl olarak tehlikeli
durumlar olugsturmamalidir; eger bdyle tehlikeli durumlar olusuyor ise, ilave
olarak bazi mekanik koruyucularin yerlegtiriimesi gerekmektedir.

N RR

Algilanacak olan objenin minimum boyutlan, belirlenen modelin i1sin araligina (¢éziiniirliigiine)
egit veya bu araliktan bliyiik olmalidir.

Tehlikeli bdlgenin sekil ve boyutlarinin bilinmesi, korunacak alanin genislik ve yuksekliginin
hesaplanmasini mimkun kilar.

“ Bu boyutlari, belirlenen modelin maksimum c¢alisma araligi ve koruyabilecegi bélgenin
yiiksekligi ile karsilagtiriniz.

Guvenlik cihazi yerlesitiriimeden 6nce asagida belirtilen talimatlar géz 6niinde bulundurulmaldir:

“ Sistemin kurulacagi ortamdaki sicakligin teknik 6zellikler béliimiinde belirtilen
sicaklik parametreleri ile uygunlugunu kontrol ediniz.

“ Alici ve vericiyi parlak veya yiiksek yogunluklu igik kaynaklarina yakin yerlestirmeyiniz.

“ Bazi gevresel kosullar fotoelektrik cihazlarin denetim kapasitelerini etkilemektedir.
Cihazin sis, yagmur, duman veya toz gibi faktérlere maruz kalabilecegi ortamlarda
hatasiz olarak calismasini saglamak icin; maksimum c¢alisma araliginin hesabinda
Cf diizeltme katsayisinin uygulanmasi gerekmektedir. Bu durumlarda:

Pu = Pm x Cf

Pu ve Pm, sirasi ile, metre cinsinden ¢alisma ve maks. ¢alisma araligini géstermektedir.
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Tavsiye edilen Cf faktorleri asagidaki tabloda belirtilmistir :

CEVRE SARTLARI DUZELTME FAKTORU Cf
Sis 0.25
Buhar 0.50
Toz 0.50
Yogdun Gaz 0.25

“ Eger cihaz ani 1s1 degisimlerinin olasi oldugu yerlere kurulacaksa; denetimi
ters etkileyebilecek olan, lenslerde olusabilecek bugulanmanin engellenmesi igin

gerekli bazi 6nlemler alinmalidir.

KONUMLANDIRMA

AXE BK vericisinin ve AXR BK alicisinin pozisyonu; tehlikeli bélgeye yukaridan, alttan veya
yanlardan erisimi, optik 1sinlardan en az biri kesilecek sekilde, engellemelidir. Isik bariyerinin
dogru yerlestiriimesi ile ilgili bazi 6rnekler asagidaki sekillerde goésterilmigtir.

Isik bariyeri DOGRU sekilde yerlestirilmistir.
Sekil 2
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MASTER/SLAVE TiPININ KONUMLANDIRILMASI

Standard ADMIRAL modellerindekilere ek olarak ADMIRAL AX BK, MASTER/SLAVE
tipi olarak da mevcuttur. Bu tipte, Alicilari birbirlerine, Vericileri de birbirlerine seri olarak
baglanmis iki ¢ift isik bariyeri vardir.

Master/Slave modellerde Blanking(Kérleme) fonksiyonu sadece MASTER bariyerde mevcuttur.
En yaygin uygulama sekli Sekil 3'te gosterilmistir: Yatay 1sik bariyeri (A), Dikey isik bariyeri (B)
ve tehlikeli makine arasinda, makine ¢alistirildiginda ve restart edildiginde insan varhgdini
tespit edebilmek icin yerlestiriimigtir.

Tehlike Noktasi

Bariyer B
(SLAVE)

Bariyer A o
(MASTER) | =

Referans Yizeyi
Sekil 3
Master ve Slave arasindaki baglanti kablosunun uzunlugu 50 m'ye kadar bir uzunluga sahip olabilir.

Bu sayede iki 1s1k bariyerini - birini makinenin éntine, digerini arkasina - makine gui¢ ve kontrol
devresine sadece tek bir baglanti yaparak - kurmak muimkin olmaktadir.

MEKANIK KORUMA

X1 TX2

TEHL.iKELi
MAKINE

BARIYER BARIYER

RX1 RX2

" i
VASTER | | s
l l
" "

MEKANIK KORUMA

Sekil 4
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GUVENLIK MESAFESI HESABI

Bariyer, minimum givenlik mesafesi S’ye esit veya S'den daha biylk bir mesafe g6z 6niine
alinarak yerlestiriimelidir, boylece tehlikeli bir noktaya yaklagsmak, ancak tim tehlikeli makina
hareketleri durdurulduktan sonra gergeklesebilecektir (Sekil 5).

Avrupa standartlari EN999°e gore, minimum glvenlik mesafesi S asagidaki formdil
kullanilarak hesaplanmalidir :

S=K(({t;+ty)) +C

S Bariyerin, tehlikeli bélgeye gére, minimum glivenlik mesafesi mm.
K Objenin tehlikeli bélgeye yaklagim hizi mm/sn
t1 Glivenlik bariyerinin cevap verme zamani sn
t, Makinanin cevap verme zamani, durdurma sinyaline muteakip
makinanin tehlikeli hareketi kesmek igin ihtiya¢ duydugu sn
zaman
C Bilinmeyen olasi riskler igin ilave mesafe mm
ﬂ Hesaplanan giivenlik mesafesinin gézardi edilmesi, 1sik perdesinin koruyucu

6zelligini azaltir veya ortadan kaldirir.

ﬂ Eger bariyerin pozisyonu; operatériin tehlikeli bélgeye girisini teshis ederek
engelleyemiyorsa, sistemi tamamlamak igin ilave olarak bazi mekanik koruyucular

yerlestirilmelidir.
TEHLIKELI
MAKINE

PaS
K

“S"= Glvenlik Mesafesi
Sekil 5
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ISIK BARIYERININ DIKEY KONUMLANDIRILMASI

HREER

14 mm, 20 mm Cozanurlakli Modeller:

Lk

Bu modeller Parmak Korumasi igindir.

40 mm Cozanurluklt Modeller:

Lk

Bu modeller EI Korumasi igindir.

Minimum glvenlik mesafesi S,

formile gore hesaplanir:

S =2000 (i, + t,) + 8(D-14)

asagidaki

(D=iki 11 arasi mesafe -¢dziinirliik/resolution-)

Bu formul, S mesafesinin 100-500 mm. oldugu
aralikta gecerlidir. Eger S, 500 mm “den buyuk
ise, mesafe 500 mm. minimuma asagidaki formul
kullanilarak indirilebilmektedir:

S = 1600(t; + t,) + 8(D-14)

Ozel bir konfigiirasyondan dolayi, makinaya
yukaridan yaklasmak mimkin ise, bariyerin en
ust 1s1n1, makine tabani G'den en az 1800mm.
yukarida bir yukseklikte (H) olmaldir.

90 mm Cozunarluklt Modeller:

Bu modeller kollarin ve bacaklarin korunmasi
icin uygundur, parmak veya el korumasi
icin kullanilmamalidir.

Minimum givenlik mesafesi
formile gore hesaplanmaktadir:

S=1600 (t1+t2 )+ 850

S asagidaki

>

Taban G’ye goére en Ust 1sIn olan H'nin
yuksekliginin 900 mm’den az olmamasi,
en alt i1sin olan P’nin yiksekliginin
ise 300 mm’den fazla olmamasi gereklidir.

Isik Bariyeri Tehlike
\ o Noktasi
- L. -/
ML
1BE]
‘.
L ]
4
Yaklasma
Yoni
1%
4
ﬂ s [H
L]
1
4]

- vara
Referans Yuzeyi
Sekil 6
Tehlike
Isik Bariyeri I Noktasi
| - s - |

H=500

H =300 l
¥
A A A
Referans Yuzeyi

Sekil 7
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ISIK BARIYERININ YATAY KONUMLANDIRILMASI

Tehlik
Objenin yaklagim yoénG korunan bolgenin ylzeyine N?)ktlazn

paralel ise, tehlikeli bolgenin dis siniri(tehlike noktasi) - ; -
ve bariyerin en distaki optik 1sin1 arasindaki mesafe,
guvenlik mesafesi olan S’den daha buyik veya S'ye

esit olmaldir. S asagidaki gibi hesaplanmaktadir: Yaklagim
Yonu
S =1600(t; + t;) + 1200 — 0.4H ’
H korunan ylzeyin, makinenin tabanindan olan 4 I
yuksekligini gdstermektedir. f

Guvenlik Bariyeri
H

H = 15(D-50)

D = ki 1sin aras| mesafe -¢éziinirliik/resolution-)

Bu uygulamada, H her zaman 1 metreden kisa olmalidir  Referans Yizeyi

Sekil 8
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ELEKTRIKSEL BAGLANTILAR

UYARILAR

Elektrik baglantilarini yapmadan 6nce besleme geriliminin teknik 6zellikler bolumuandeki bilgilerle
uyumlu olup olmadigini kontrol ediniz.

| ﬂ Verici ve alici iinitelerinin FELV tipi 24VDC. * %20 giic kaynagi ile beslenmesi
| gerekmektedir(6rn. EN 60724-1"e uygun izolasyon transformatoérii yardimiyla).

Harici gu¢ besleme unitesi EN 60204-1 ile uyumlu olmalidir (Bdylece 20ms’ye kadar
olan kisa sureli sigorta hatalari képrulenebilir).

Elektrik baglantilari bu kilavuzdaki baglanti semalarina uyularak yapilmalidir. Ozellikle
Alici ve Vericinin konnektorlerine baska cihazlar baglanmamalidir.

DIKKAT! Koprii diyodlu besleme iinitesi kullaniyorsaniz galismanin giivenilifiginden emin olmak igin,
Unitenin gikiginda kullanilacak kapasitdrin degeri, cekilen AMPER bagina en az 2000 yF olmalidir.

MASTER/SLAVE KONEKTORLERININ YERLERI

SLAVE

LAVE KONNEKTOR
S o 0

IKINCIL MASTER KONNEKTORU

BIRINCIL
MASTER
KONNEKTORU

Sekil 9
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EMITTER (VERICIi) BAGLANTILARI

MREER

%

@D
W

N5
®)

MASTER MODELLER(BIRINCIL KONNEKTOR), SLAVE ve STANDART, 5 Pinli M12 konnektér

PIN isim TiP ANLAMI CALISMA
1 24VDC +24 VDC Gi¢ Kaynagi -
3 ovDC 0 VDC Gug Kaynag -
5 PE GIRIS Toprak Baglantisi -
2 RANGEO Bariver Konfigiirasvonu EN61131-2 normlarina uygun
4 RANGE1 y gurasy (Tablo 3'e bakiniz)
Tablo 1
MASTER MODELLER(iKiNCiL KONNEKTOR) - 5 kutuplu M12 konnektér
PIN isim TiP ANLAMI CALISMA
1 24VDC N +24 VDC Gug Kaynagi -
3 ovDC GIRIS 0 VDC Gug Kaynagi -
5 PE Toprak Baglantisi -
2 RANGEO . _— EN61131-2 normlarina uygun
2 RANGE1 CIKIS Bariyer Konfigurasyonu (Tablo 2'ye bakiniz)
Tablo 2
TEST ve MENZIL SEGIMi
PIN 4 PIN 2 CALISMA

24VDC 0vVDC * HIGH (UZUN) MENZIL (3 - 18m)

0vDC * 24VDC LOW (KISA) MENZIL (0 - 6m)

ovDC * ovDC * Emitter(Verici) test modunda

24VDC 24VDC Secim Hatal

* (0 VDC ya da acik devre)

Table 3

RECEIVER (ALICI) BAGLANTILARI

RECEIVER (ALICI)
SLAVE MODELLER

MASTER MODELLERDE "iKINCIL KONNEKTOR"

@ @
SLAVE MODELLER - 5 kutuplu M12 konnektér
PIN isim TiP ANLAMI CALISMA
1 24\VDC - +24 VVDC gli¢ kaynagdi -
3 ovDC - 0 VDC gug kaynagi -
5 PE - Toprak Baglantisi -
2 0OSSD1 CIKIS S . wan
2 0SSD2 CIKIS Statik Guvenlik Cikiglari PNP "1"e ¢eken

Tablo 4

11
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MASTER MODELLER(IKINCIL KONNEKTOR) - 5 kutuplu M12 ikincil Konnektér

PIN isim TiP ANLAMI CALISMA
1 24VDC - +24 VDC gug kaynagi -
3 ovDC - 0 VDC gug¢ kaynag -
5 PE - Toprak Baglantisi -
2 SLAVE1 GIRI$ Slave'in OSSD gikislarinin EN61131-2 Normlarina gére
4 SLAVE?2 GIRIS baglantisi igin (PNP "1"e ceken
Tablo 5

RECEIVER (ALICI)

MASTER MODELLER (BIRINCIL KONNEKTOR) - STANDART MODELLER

MASTER MODELLER(BIRINCIL KONNEKTOR) - 8 kutuplu M12
STANDARD MODELLER - 8 kutuplu M12 konnektor.

PIN isim TiP ANLAMI CALISMA
2 24VDC - +24 \VVDC gli¢ kaynagi -
7 ovDC - 0 VDC gii¢ kaynagi -
8 PE - Toprak Baglantisi -
1 OSSD1 CIKIS o )
Statik Guvenlik Cikislari PNP "1"e ¢eken

3 0OSSD2 CIKIS
5 SEL_A GIRIS

Py . -~ EN61131-2 Normlarina Gore
6 SEL_B G_lR_I$ Bariyer Konfiglirasyonu ("Konfiglrasyon ve Calisma Modlar" parag. bkz)
4 SEL_C GIRIS

Tablo 6

KABLOLAMA ile ILGILI DIKKAT EDILMESiI GEREKEN HUSUSLAR

- 50 m'nin Uzerindeki mesafeler igcin 1mm?2 kesitli, Ekranli Kablo kullaniniz.
- Bozucu etkilerden korumak igin; 1s1k bariyerini besleyeceginiz gi¢ kaynagini, sistemdeki

diger glg tuketicilerinden (elektrik motorlari, inverterler, frekans dondstirtculer) yada
aksamaya sebep olabilecek (parazit olusturucu) dider kaynaklardan ayiriniz.

- Verici ve Aliclyl topraga baglayiniz.
- Isik bariyeri ile ilgili kumanda kablolarini (alici-verici/givenlik Unitesi baglanti kablolari,

test ve reset devresi kablolari vs.) glic devresi kablolarindan olabildigince uzaga yerlestiriniz.

12
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OTOMATIK CALISMA FONKSIYONU
ADMIRAL AX BK isik bariyeri tek basina sadece Otomatik modda c¢alisma 6zelligine sahiptir
(start/restart i¢ kilitleme devresi yok).

% ADMIRAL AX 1sik bariyeri, otomatik modda start/restart ic kilitleme devresi
kullanmaz. Bir¢ok uygulamada bu giivenlik fonksiyonu gereklidir. Liitfen
bu konuda uygulaminizin risk analizlerini g6z éniinde bulundurun.

OTOMATIK calismada, Statik Giivenlik Cikislari OSSD1 ve OSSD2, korunan alanin durumuna
gore cikig verir veya vermez;

e Korunan alan TEMIZ ise, cikislar +24VDC. verir.
e Korunan alan ENGELLENMIS ise, gikiglar OVDC.verir.

BLANKING (KORLEME) FONKSIYONU

ADMIRAL AX BK 1sik bariyeri Kayan Koérleme(Floating Blanking) 6zelligine sahiptir. Bu 6zellik
sayesinde, segilen konfiglirasyona gére, minimum 1, maksimum 3 birbirine komsu olan i1ginin
algilama fonksiyonu, iki farkli sekilde iptal edilebilmektedir.

Korleme(Blanking) fonksiyonu 6zellikle, belirli glvenlik kosullarinda, kontrol edilen makinenin
hareketini durdurmadan, i1sik bariyeri ile korunan alana saydam olmayan pargalarin girmesi gereken

uygulamalarda kullaniimaktadir.

Bu fonksiyon 6zellikle makinede islenen parga veya makinenin sabit veya hareketli bir pargasinin isik
bariyerinin korudugu alana girdigi zamanlarda faydali olmaktadir.

9 Bu fonksiyon senkronizasyon isini(gostergeli sinyal etiketinin oldugu tarafta 1. Isin)
icin aktif edilemez.

Kérleme(Blanking) fonksiyonu kullanilarak, 1sik bariyerinin 1gin arahgi(¢dzinarlGga)
Tablo 7 ve Tablo 8'e gore degistirilebilmektedir.

Yk Hareketli parganin genigligi korunan alandan(Alici ve Verici arasindaki mesafe) daha
kisa ise, KORUNMAYAN ALANLARDA meydana gelebilecek kazalan 6nlemek amaciyla uygun

MEKANIK KORUMALAR hareketli parganin yanlarina monte edilmelidir. Eger parga dikey
sekilde hareket ediyorsa, MEKANIK KORUMALAR da onunia beraber hareket etmelidir (Sekil 10).

KORUNMAYAN ALANLAR MEKANIK
KORUMALAR

Sekil 10

13


meli



AREER

ADMIRAL AX BK iki farkli Kérleme(Blanking) tipine sahiptir :
e Parcanin Orda Olma Zorunlulugu Olmayan Koérleme(Blanking) (Mod A)
e Parganin Orda Olma Zorunlulugu Olan Kérleme(Blanking) (Mod B)

Parcanin Orda Olma Zorunlulugu Olmayan Kérleme(Blanking) (Mode A)

Bu fonksiyon ile, i1sik bariyerinin ¢ikiglari kesilmeden tehlikeli bélgeye bir Parca sokulabilmektedir. Isik
bariyerinin ¢ézunurligiu korunan alanin tiim yuksekligi icin degismis olmaktadir.

Korunan alani kesen Hareketli Parga kaldirildigi zaman c¢ikislar aktif kalacaktir. Bu tip Kérleme(Blanking) icin,
3 degisik calisma modu se¢cmek mumkuanddr :

1. Mod A1: (Sekil 11)
e Isinlarin higbiri kesiimemis ise, Korunan Alan TEMiZ'dir.
e Iginlardan biri (senkronizasyon igini diginda) kesilmis ise, Korunan Alan TEMIZ sayilir.
o ki veya daha fazla 1sin kesilmis ise, Korunan Alan ENGELLENMIS'tir.

3 8
I>-

\/ .

ISIK BARIYERININ TEMIZ TEMiZ ENGELLENMIS ENGELLENMIS ENGELLENMIS
DURUMU
Sekil 11

2. Mod A2: (Sekil 12)
e Isinlarin hicbiri kesiimemis ise, Korunan Alan TEMiZ'dir.
e Bir veya Birbirine komsu olan iki Isin (senkronizasyon isini disinda) kesilmis ise, Korunan Alan
TEMIZ sayilrr.
e Birbirine komsu olmayan iki veya daha fazla 1sin kesilmis ise, Korunan Alan ENGELLENMIS'tir.

3 3 8 8 8
. ( )
o T IRe
=
I
: g —
o S \ J
ISIK BARIYERININ TEMIiZ TEMIZ TEMiZ ENGELLENMIS ENGELLENMIS
DURUMU
Sekil 12

3. Mod A3: (Sekil 13)
e Isinlarin higbiri kesiimemis ise, Korunan Alan TEMiZ'dir.
e Bir veya Birbirine komsu olan iki veya U¢ Isin (senkronizasyon isini disinda) kesilmis ise,
Korunan Alan TEMIZ sayilir.
e Birbirine komsu olmayan iki veya daha fazla i1sin kesilmis ise, Korunan Alan ENGELLENMIS'tir.

14
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~

% I
g y L.
TEMIiZ ENGELLENMIS TEMIZ ENGELLENMIS

ISIK BARIYERININ TEMIZ TEMizZ
DURUMU
Sekil 13
Nominal Coziiniirliik | Kérleme(Blanking) Tipi Etkin Coziiniirliik  |Hareketli Parganin Maksimum Kalinligr*
Kérleme(Blanking) Yok 14 mm 0
Kayan Kérleme A1 24 mm 8
14 mm
Kayan Kérleme A2 34 mm 18
Kayan Kérleme A3 44 mm 28
Kérleme(Blanking) Yok 20 mm 0
20 mm Kayan Kérleme A1 30 mm 10
Kayan Kérleme A2 40 mm 20
Kayan Kérleme A3 50 mm 30
Korleme(Blanking) Yok 40 mm 0
Kayan Kérleme A1 70 mm 30
40 mm
Kayan Kérleme A2 100 mm 60
Kayan Kérleme A3 130 mm 90
Nominal Coziiniirliik | Blanking(Kérleme) Tipi I%;g :;f;:zsl Hareketli Parganin Maksimum Kalinhgr*
Kérleme(Blanking) Yok 80 mm 0
Kayan Kérleme A1 150 mm 60
90 mm
Kayan Kérleme A2 230 mm 140
Kayan Kérleme A3 300 mm 210

Table 7 - Parganin Orda Olma Zorunlulugu Olmayan Kérleme(Blanking)

* Bu bilgiler Emitter(Verici) ve Receiver(Alici) arasinda Optimum Hizalama varken elde edilmigtir.

Giivenlik Mesafesini (S), Sayfa 8'de verilen formiil ile, D i¢in Tablo 7'de verilen
Etkin Céziiniirliik degerini kullanarak hesaplayiniz.

HAREKETLI

Isik bariyeri TEMiZ Isik Bariyeri ENGELLENMIS

15
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Orda Olma Zorunlulugu Olan Kérleme(Blanking) (Mode B)

Bu fonksiyon ile, i1sik bariyerinin ¢ikislari kesilmeden tehlikeli bélgede bir parga(hareketli veya sabit)
bulundurulabilmektedir.

Lk

Tehlikeli bélgede bulundurulacak pargcanin boyutu isik bariyerinin baslangi¢
¢oziiniirliigiinden veya isinlar arasi mesafeden(90mm ¢6ziiniirliik durumunda)
daha kiigiik olmamalidir. Parga, igik bariyeri aktif iken yapilan islemin her
safhasinda korunan bélgenin igerisinde olmalidir.

Korunan

alanda bulundurulacak parganin genisligi, 1sik bariyerince korunan alanin genisligine

(Ahci-Verici arasindaki mesafe) esit olmalidir; eger bu saglanamiyor ise, bu durumda Tablo 8'den

elde edile

cek ETKIN COZUNURLUK degeri korunan bdlgenin igerisi ve kérleme yapilan bélgenin sinirlari

icin gegerli sayllamaz. Bu durumda COZUNURLUK degeri igin, ayni 1sin sayisi igin Mod A'da(Tablo 7)
elde edilen ¢ozinirlik degeri esas alinmalidir(B1 A2'ye ve B2 A3'e esittir).

Eger bulu
degerinin

ndurulan obje yukarida belirtilen 6zelliklere sahip ise, Tablo 8'den elde edilen etkin ¢ozunurluk
kullanildigi kérleme yapilan alanin sinirlari harig, 11k bariyerinin ¢dzinGrlGgi tim

korunan alan icin baslangigtaki(kdrleme yok)gozinurlik degerine esittir.

Bu Kdrleme(Blanking) metodunda iki tip galisma modu se¢gmek mimkinddr :

1. Mod B1: (Sekil 14)

Isinlarin higbiri kesilmemis ise, hareketli parca yerinde yok demektir, dolayisiyla i1sik bariyerinin

cikislan aktif degildir. Gosterge Uizerinde, hareketli parga olmadigi igin ¢ikislarin aktif olmadigini

ifade eden "b"harfi gosterilir.

Bir 1sin kesilmis ise(senkronizasyon i1sin1 disinda), hareketli parca var demektir, dolayisiyla 1s1k
bariyerinin ¢ikiglar aktiftir(Kérleme(Blanking) aktif).

Birbirine komsu olan iki 1sin (senkronizasyon 1gini disinda) kesilmis ise, Korunan Alan

TEMIZ sayilir(1 1sinin kesilmesine miisaade edilmektedir).

Birbirine komsu olmayan iki veya daha fazla 1sin kesilmis ise, Korunan Alan ENGELLENMIS'tir.

o
3 8 8 8 &
| q-‘l I>“< >“<|_I f} <|

<

'\‘/' \'.—"

) &
)b & @

00000 (
X
) ¢

e % e
2 (2 Q
s L I\_,A’I I"\-\._,./I
ISIK BARIYERININ ENGELLENMIS TEMiZ TEMiZ ENGELLENMIS ENGELLENMIS

DURUMU
Sekil 14

2. Mode B2: (Sekil 15)

Isinlarin higbiri kesilmemis ise, hareketli parga yerinde yok demektir, dolayisiyla i1sik bariyerinin
cikislari aktif degildir. Gésterge Gzerinde, hareketli parga olmadidi igin ¢ikiglarin aktif olmadigini
ifade eden "b™" harfi gosterilir.

Bir 1sin kesilmis ise(senkronizasyon isini diginda), hareketli pargca var demektir, dolayisiyla 1sik
bariyerinin ¢ikiglar aktiftir(Kérleme(Blanking) aktif).

Birbirine komsu olan iki veya U¢ 1sin (senkronizasyon isini diginda) kesilmis ise, Korunan Alan
TEMIZ sayilir(+1 1sinin kesilmesine miisaade edilmektedir).

Birbirine komsu olmayan iki veya daha fazla igin kesilmis ise, Korunan Alan ENGELLENMIS'tir.
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ISIK BARIYERININ

DURUMU

ENGELLENMIS ~ TEMIZ

REER

TEMiZ ENGELLENMIS  TEMiz

Sekil 15

ENGELLENMIS

Nominal Coéziiniirliik

Blanking(Kérleme) Tipi

Kérlenen Alanin Kenarlarindaki Etkin Coziiniirliik

Kérleme(Blanking) Yok 14 mm

14 mm Kayan Kérleme B1 16 mm
Kayan Kérleme B2 26 mm

Koérleme(Blanking) Yok 20 mm

20 mm Kayan Kérleme B1 20 mm
Kayan Kérleme B2 30 mm

Korleme(Blanking) Yok 40 mm

40 mm Kayan Kérleme B1 60 mm
Kayan Kérleme B2 90 mm

Nominal Coziiniirliik

Blanking(Kérleme) Tipi

Algilanabilecek Minimim Parga Kalinhgi

90 mm

Kérleme(Blanking) Yok 90 mm
Kayan Kérleme B1 140 mm
Kayan Kérleme B2 210 mm

Tablo 8 - Parcanin Orda Olma Zorunlulugu Olan Kérleme(Blanking)

Giivenlik Mesafesini (S), Sayfa 8'de verilen formiil ile, D icin Tablo 8'de verilen Etkin

Coziiniirliik degerini kullanarak hesaplayiniz.

HAREKETLI
PARCA . S

>

[7#111!//‘111’1}’2'[{

Isik Bariyeri TEMIZ

Isik Bariyeri ENGELLENMIS
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KORLEME(BLANKING) TiPi KONFIGURASYONU

ADMIRAL AX BK isik bariyerinin Kérleme(Blanking) tipi, Alicinin M12 8-Pinli konnektériinde
uygun baglanti yapilarak ayarlanmaktadir(Tablo 9).

BAGLANTILAR CALISMA MODU
SEL_A (pin 5) SEL_B (pin 6) SEL_C (pin 4)
0VDC'ye 0VDC'ye 0VDC'ye Kérleme(blanking) yok
Baglanacak Baglanacak Baglanacak
SEL_A (pin 5) SEL_B (pin 6) SEL_C (pin 4) Parc¢anin Orda Olma Zorunlulugu
0VDC'ye 24VDC'ye 24VDC'ye Olmayan Kérleme(Blanking)
Baglanacak Baglanacak Baglanacak Mod A1
SEL_A (pin 5) SEL_B (pin 6) SEL_C (pin 4) Parganin Orda Olma Zorunlulugu
24VDC'ye 0VDC'ye 24VDC'ye Olmayan Kérleme(Blanking)
Baglanacak Baglanacak Baglanacak Mod A2
SEL_A (pin 5) SEL_B (pin 6) SEL_C (pin 4) Parganin Orda Olma Zorunlulugu
24VDC'ye 24VDC'ye 0VDC'ye Olmayan Kérleme(Blanking)
Baglanacak Baglanacak Baglanacak Mod A3
SEL_A (pin 5) SEL_B (pin 6) SEL_C (pin 4) Parganin Orda Olma Zorunlulugu
OSSD1 (pin 1)'e OSSD2 (pin 3)'e 24VDC'ye Olan Kérleme(Blanking)
Baglanacak Baglanacak Baglanacak Mode B1
SEL_A (pin 5) SEL_B (pin 6) SEL_C (pin 4) Parganin Orda Olma Zorunlulugu
0OSSD2 (pin 3)'e OSSD1 (pin 1)'e 0VDC'ye Olan Kérleme(Blanking)
Baglanacak Baglanacak Baglanacak Mode B2
Tablo 9

“ Kérleme(Blanking) Tipi Konfigiirasyonunu Isik Bariyeri ¢aligsirken degistirmek
miimkiin degildir. Sistemin enerjisi 6nce kesilmeli sonra tekrar verilmelidir.
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(Sayfa 11, Tablo 3'e bkz.)

AREER

Parganin Orda Olma Zorunlulugu Olmayan Korleme (Blanking) modunda (Mod A1),

Master/Slave'in OTOMATIK caligmasi igin baglanti Ornegi

e TX RX
SLAVE|  [SLAVE

24VDC 24VDC
ovDC ovDC
RANGEQ 0OSSDT
RANGE1 05sD2?
RANGE SLAVEZ
RANGEQ SLAVET
ovDC ovDC
24vDC 24VDC

PC SECONDARY

SECONDARY  pf

@ +24VDC

CONNECTOR CONNECTOR
<§§* PE PE
ovDC
e _lj 0OVvDC
TEST — RANGEO SEL C
or range B
selection RANGE 1 SEL_ B
SEL_A
0SSD1
0SSD2
PRIMARY PRIMARY
CONNECTOR CONNECTOR
X MASTER RX MASTER
Sekil 16

—L_ 0vDC

BARRIER
OUTPUT

9 Bariyerin dogru g¢alismasini saglamak igin, Emitter(Verici)'in Pin 2 ve
Pin 4'iine yapilacak baglantilarin Sayfa 11'deki Tablo 3 ve Sayfa 31'deki
"TEST FONKSIYONU" paragrafina uygun olarak yapilmasi gerekmektedir.




AREER

Parcanin Orda Olma Zorunlulugu Olmayan Korleme (Blanking) modunda (Mod A2),
Master/Slave'in OTOMATIK galigmasi igin baglanti Ornegi

TX RX
5| PE PE |5
SLAVE SLAVE
11 24vDC 24VDC |1
3| 0vDC ovDC |3
2| RANGEO 0SsSD1 |2
41 RANGE 0sSsD2 |4
4| RANGE SLAVE? | 4
2| RANGEO SLAVET |2
3| OvDC ovDC | 3
24VDC 24VDC
SE  SECONDARY SECONDARY  pp
CONNECTOR CONNECTOR
@5 PE PE 8@
+24VDC 11 24vDC >4ypC | 2 +24VDC
31 0VvDC
OVDC ovDC |7/
TEST {2 RANGEO SEL_B |6 — ovbe
or ?’the
selection _ |4 RANGE1 SEL C |4
(Sayfa 11, Tablo 3'e ka) SEL?A 5
OSSD1 |1 BARRIER
0ssp2 | 3 OUTPUT
PRIMARY PRIMARY
CONNECTOR CONNECTOR
X MASTER RX MASTER
Sekil 17

9 Bariyerin dogru ¢alismasini saglamak igin, Emitter(Verici)'in Pin 2 ve
Pin 4'iine yapilacak baglantilarin Sayfa 11'deki Tablo 3 ve Sayfa 31'deki
"TEST FONKSIYONU" paragrafina uygun olarak yapiimasi gerekmektedir.
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Parcanin Orda Olma Zorunlulugu Olmayan Korleme (Blanking) modunda (Mod A3),
Master/Slave'in OTOMATIK galigmasi igin baglanti Ornegi

5| PE X RX PE |5
SLAVE SLAVE
11 24VDC 24VDC |1
51 0vDC ovDC |3
21 RANGEO 0ssD1 |2
41 RANGE 1 0OSsD2 |4
41 RANGE SLAVEZ | 4
2| RANGEO SLAVET |2
31 0vDC ovDC |3
11 24VvDC 24VDC |1
SECONDARY SECONDARY
2| PE CONNECTOR CONNECTOR = | °
<§:>5 PE PE 8<%>
+24VDC
e~ 11| 24VDC 24VDC | 2 +24VDC
31 0vDC
OVDC ovDC |/
TEST {2 RANGEO SEL_C |4 —— ovbe
or ?(the
selection 4| RANCE" SEL B |6
(Sayfa 11, Tablo 3'e bkz.) SEL_A |5
053D1 |1 BARRIER
03302 | 3 OUTPUT
PRIMARY PRIMARY
CONNECTOR CONNECTOR
X MASTER RX MASTER
Sekil 18

9 Bariyerin dogru ¢alismasini saglamak i¢in, Emitter(Verici)'in Pin 2 ve
Pin 4'iine yapilacak baglantilarin Sayfa 11'deki Tablo 3 ve Sayfa 31'deki
"TEST FONKSIYONU" paragrafina uygun olarak yapilmasi gerekmektedir.
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Parcanin Orda Olma Zorunlulugu Olan Koérleme (Blanking) modunda (Mod B1),

Master/Slave'in OTOMATIK galigmasi igin baglanti Ornegi

e SI_TAX\/E SI_RA>\</E a
24VDC 24VDC
ovDC ovDC
RANGEO 0OSSD1
RANGE 1 0OSSD2
RANGE 1 SLAVE?
RANGEO SLAVET
ovDC ovDC
24VDC 24VDC

PE SECONDARY

SECONDARY  pf

CONNECTOR CONNECTOR
1NN ‘e
+24VDC SaDC e oaVDC
QvDC
OvDC ] ovDC
TEST — RANGEO SEL
or range o
selection ] RANGE SEL B 1 ovDC
(Sayfa 11, Tablo 3'e bkz.) SEL A
05D BARRIER
0SSD?2 QUTPUT
PRIMARY PRIMARY
CONNECTOR CONNECTOR
X MASTER RX MASTER
Sekil 19

9 Bariyerin dogru ¢alismasini saglamak igin, Emitter(Verici)'in Pin 2 ve

Pin 4'iine yapilacak baglantilarin Sayfa 11'deki Tablo 3 ve Sayfa 31'deki
"TEST FONKSIYONU" paragrafina uygun olarak yapilmasi gerekmektedir.
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Parcanin Orda Olma Zorunlulugu Olan Koérleme (Blanking) modunda (Mod B2),
Master/Slave'in OTOMATIK galigmasi igin baglanti Ornegi

- SJZ;E 5[265 -
24VDC 24VDC
ovDC OvDC
RANGEO 0OSSD1
RANGE 0SSD2
RANGE 1 SLAVE2
RANGEO SLAVET
ovDC OvDC
24VDC 24VDC

P SECONDARY

SECONDARY  pp

CONNECTOR CONNECTOR
s i
+24VDC 24VDC 2 4VDC +24VDC
QvDC
e L ovDC
TEST —] 2| RANGEO SEL C
or range -
selection RANGE 1 SEL B _1_ ovoe
(Sayfa 11, Tablo 3'e bkz.) SEL_A
0550 BARRIER
0SSD2 OUTPUT
PRIMARY PRIMARY
CONNECTOR CONNECTOR
X MASTER RX MASTER
Sekil 20

9 Bariyerin dogru ¢alismasini saglamak igin, Emitter(Verici)'in Pin 2 ve
Pin 4'line yapilacak baglantilarin Sayfa 11'deki Tablo 3 ve Sayfa 31'deki
"TEST FONKSIYONU" paragrafina uygun olarak yapilmasi gerekmektedir.
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Parcanin Orda Olma Zorunlulugu Olmayan Korleme (Blanking) modunda (Mod A1),
OTOMATIK caligsma igin baglanti Ornegi

@5 PE PE 87
+24VDC
+240C \ZV | o aype 24VDC | 2 L
r 5 0vDC
o ovDC |/
- — 2 RANGEO SEL_C |4 —— OvDC
or range
selection _ 14 RANGE1 SEL_B |6
(Sayfa 11, Tablo 3'e bkz.) SEL_A |5
OSSDT 11 BARRIER
0502 | 3 OUTPUT
PRIMARY PRIMARY
CONNECTOR CONNECTOR
X MASTER RX MASTER
Sekil 21

Parcanin Orda Olma Zorunlulugu Olan Korleme (Blanking) modunda (Mod B1),
OTOMATIK caligma igin baglanti Ornegi

@5 PE PE 8@
T28VBC N 1y s4yDe SlDe o +24VDC
3 0vDC
OVDC L ovbc 7/
TEST — 2 RANGEO SEL C 4
or range B
selection _ 14 RANGET SEFL B & —/ 0VDC
(Sayfa 11, Tablo 3'e bkz.)
SEL_A b5
LesbT BARRIER
0SSp2 3 QuUTPUT
PRIMARY PRIMARY
CONNECTOR CONNECTOR
X MASTER RX MASTER
Sekil 22

9 Bariyerin dogru ¢alismasini saglamak igin, Emitter(Verici)'in Pin 2 ve
Pin 4'iine yapilacak baglantilarin Sayfa 11'deki Tablo 3 ve Sayfa 31'deki
"TEST FONKSIYONU" paragrafina uygun olarak yapiimasi gerekmektedir.
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COKLU SISTEMLER

(MREER

Birden cok ADMIRAL AX BK sistemi kullanildiginda, optik karismalari (parazitler) engellemek amaciyla
bazi 6nlemlerin alinmasi gerekmektedir: Uniteleri, bir sistemin vericisi tarafindan génderilen
Isinlarin yalnizca bu vericinin alicisi tarafindan alinabilecegdi sekilde yerlestirin.
Sekil 23, iki fotoelektrik sistem birlikte kuruldugunda dogru pozisyonlamaya yonelik bazi
ornekleri gostermektedir. Yanlis yerlestime, karismaya ve parazite yol agarak hataya neden olabilir.

R1 E1 E2 R2

Yan yana dizilen sistemler: A
iki komsu vericinin yerlestirmesi

Ust Uste dizilen sistemler: B

L-gekilli kurulum: C
Verici ve alicilarin ¢apraz C
yerlestiriimesi

(Bu kurulum, MASTER ve

SLAVE birarada E2 o ot [ooooooooaanuao] }

kullanildiginda gerekli degildir.)

|_L| aopoanpanpoanoo| of of J_Fl E

Sekil 23
YANSITICI YUZEYLERE OLMASI GEREKEN UZAKLIK

E1

=

R1
=

[ o]

[ o]

Qo]

Fotoelektrik bariyerin yakinlarinda bulunan yansitici ylzeylerin varligi, kontrolt engelleyen
bazi sahte yansimalara neden olabilir. Sekil 24°e bakarsak, A objesi tespit edilememektedir,
¢unkl S alani 1sini yansitmakta ve alici ile verici arasindaki optik yol tamamlanmaktadir.

Bu sebeple herhangi bir yansitici ylizey ve korunan alan arasinda d gibi bir minimum mesafe
bulunmalidir. Minimum mesafe d, alici ve verici arasindaki I mesafesine goére

hesaplanmalidir.

| VERICI

=

Yansitma ve alma agisinin 4°

oldugu hesaba katilmaldir.

ALICI

YANSIYAN ISIN _y———=—]

—

,_—A . Il

Sekil 24

Sekil 25, verici ve alici arasindaki | mesafesi degistiginde, korunmasi gereken minimum d
mesafesinin degerlerini géstermektedir.
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EMITTER RECEIVER
(VERICI ) R - (ALICI)

Sekil 25

Sistemi kurduktan sonra, yansitici ytzeylerin i1sinlari kesip kesmedigini, ilk 6nce merkezde
ve daha sonra alici ile vericinin yakininda kontrol ediniz. Bu islem esnasinda; her ne sebeple
olursa olsun Receiver(Alici) tzerindeki Kirmizi LED s6nmemelidir.
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YANSITICI AYNALARIN KULLANILMASI

Birgok agidan yaklasilabilecek bdlgeleri korumak veya kontrol etmek amaciyla
alici ve vericiye ek olarak bir veya daha fazla yansitici ayna kullanilabilir.

Bu aynalar vericiden ¢ikan optik isinlarin, istenilen bir veya daha fazla yonde aktariimasini saglar.
Eger vericinin yaydigi isinlarin 90° saptiriimasi gerekiyor ise, ayna yizeyi, dik gelen 1ginlar

ile 45° bir agi olusturacak sekilde ayarlanmalidir.
Asagidaki sekil, iki yon degistirici ayna ile U-seklinde bir koruma uygulamasini géstermektedir.

EMITTER (VERICI)

I
RECEIVER (ALICI) |

. ° .| TEHLIKELiBOLGE |=—> -
o | =
™ | |
[ I
| |
|
* %) |
| |
|
AQt—————- D +-———- y L
MIRROR | MIRROR
YANSITICI AYNA - 2 — YANSITICI AYNA

Sekil 26
Yansitici aynalar kullanirken asagidaki kurallar g6zéniine alinmalidir:

Aynalari, minimum glvenlik mesafesi S mesafesine uyacak sekilde yerlestirin.
(Sekil 26) tehlikeli bolgeye yaklasilabilecek her agiyl hesaba katin.

Calisma mesafesi (araligl) korunan bolgeye girisin mimkin oldugu butin
kenarlarin uzunluklar toplami ile hesaplanir (Litfen her ayna igin alici

ve verici arasindaki maksimum calisma mesafesinin 15% oraninda
azalacagini hesaba katiniz).

Kurulum esnasinda, aynanin dikey ekseni etrafinda dénmemesine ¢ok
6zen gosteriniz.

Alicinin yaninda ve ayni eksen Uzerinde durarak vericiden ¢ikan tiim 1ginlarin
ilk ayna Uizerinde gorulebildiginden emin olunuz.

Ugten fazla yansitici aynanin kullaniimasi tavsiye edilmemektedir.
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MEKANIK MONTAJ VE OPTiK HIiZALAMA

Alici ve verici, birbirlerine tam karsilikli gelecek sekilde yerlestiriimelidir(teknik bilgiler
boliminde belirtilen mesafelerde). Alici ve vericiyi yerlestirmek igin sistem ile birlikte
verilen baglanti pargalarini (bracket) ve montaj kovanlarini (insert) kullaniniz.

Boylelikle ayni hizada ve birbirlerine paralel olarak dogru baglamayi yapmis olacak ve
konnektorlerin ayni yéne bakmasini saglamis olacaksiniz.

Alici ve verici; yerlestirilecekleri destegin ebat ve boyutlarina gére, arkadaki montaj kovanlari ile
tutturulmali veya yanlardaki montaj yatagina (yivler) yerlestiriimelidir (Sekil 27).

Alici ve vericinin tam olarak hizaya getirilerek kurulmasi saglikli bir ¢alisma igin zorunludur.
Alici ve verici Uzerindeki gosterge LED leri, bu iglemi kolaylastirmaktadir.

1 N

| BRACKET
- <O (Baglanti Parcalarr) <o

L0
®

T
-

11T

T
L

D
®

Sekil 27

Vericinin ilk ve son isinlarinin optik eksenini, alicida bunlara karsilik gelen isinlarin
ekseniyle ayni hizaya getiriniz.

Hareket ettirildiginde, receiver(alici) Uzerindeki Yesil LED 'in yanik kalacagi alani
buluncaya kadar vericiyi hareket ettirin, sonra vericinin ilk 1ginini (gésterge LED ine
en yakin olan 1sin) bu alanin merkezine gelecek sekilde konumlandirin.

Bu isini eksen olarak kullanarak, korunan bdlgeyi "temiz duruma" getirmek

icin, karsit ugtan kiigiik yanal hareketler yapiniz. Receiver(Alici) tizerindeki Yesil LED
yanarak ya da sénerek uygun durumu gosterecektir.

Verici ve aliciyi yerinde sabitleyiniz.

Bu islemler esnasinda Receiver(alici) Uzerindeki zayif sinyal "d" harfinin kontrol
edilmesi yararli olacaktir. Hizaya getirme isleminin bitmesinden sonra bu LED sénmis olmahdir.
Alici ve verici yuksek titresimlerin olabilecedi yerlere yerlestiriliyorlar ise devre bozulmalarini

engellemek amaciyla titresim azaltici desteklerin (lastik takoz vs.) kullanilmasi tavsiye
edilmektedir (kod : SAV-3 1200088, kod : SAV-4 1200089 ).

MASTER/SLAVE model kullanilmasi durumunda, énce SLAVE olan bariyeri, daha sonra MASTER
olan bariyeri hizalayiniz.
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Alici ve Verici Uzerindeki gostergede gorinen semboller ve LEDIerin durumlari sistemin
o andaki mevcut ¢calisma durumunu géstermektedir. Asagiaki tablolarda bu farkh sinyallerin

anlamlar gosterilmektedir(bkz. Sekil 28).

EMITTER (VERICI) RECEIVER (ALICI)
o }

e T |
= &
D

5 5
O O] PEINCRy

5

L high range

Sekil 28

EMITTER(VERICI) SINYALLERI

Normal Galigma (Sabit SEMBOLLER)

GOSTERGE LED
SEMBOL ANLAMI KIRMIZI (2)| YESIL (3) SARI (1)
8 Glg verildi. Baglangi¢ Testi ON OFF ON
L Normal Calisma. KISA Menzil OFF ON OFF
H Normal Calisma. UZUN Menzil OFF ON OFF
L OFF ON ON
H TEST OFF ON ON
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ALICI SINYALLERI, ADMIRAL AX ve MASTER Modeller igin

Normal Galigma (SABIT SEMBOLLER)

GOSTERGE LED
SEMBOL ANLAMI KIRMIZI (2) | YESIL (3) | SARI(1)
8 Glg verildi. Baslangig Testi ON OFF ON
(o3 10sn boyunca ON: Kérleme(Blanking) S.0.P.O. (A) Mod A1 ON OFF OFF
(o3 10sn boyunca ON: Kérleme(Blanking) S.0.P.O. (A) Mod A2 ON OFF ON
C 10sn boyunca ON: Kérleme(Blanking) S.0.P.O. (A) Mod A3 ON OFF Yanip-Sontiyor
C 10sn boyunca ON: Kérleme(Blanking) C.0.P.O. (B) Mod B1 OFF ON OFF
C 10sn boyunca ON: Kérleme(Blanking) C.O.P.O. (B) Mod B2 OFF ON ON
bos BREAKdurumu(lsinlar Kesilmig) (C) ON OFF OFF
bos BREAKdurumu, zayif sinyal ON OFF ON
b BREAKdurumu (hareketli malzeme yok) (D) ON OFF OFF
: BT on | o | on
J Master CLEAR (Kesilmemisg), Slave BREAKDurumda (E ON OFF OFF
J Master CLEQRB(EESAHEST:S%&%\;G(E?If Sinyal ON OFF ON
None |GUARD(KORUMA)durumu (F)— Koérleme(Blanking) Yok OFF ON OFF
None GUARD(KORUMA)dur;r;yL:f(gi)n;aPTorleme(Blanklng) Yok OFF ON ON
KORLEME(BLANKING) Aktif OFF ON OFF
r Zayif Sinyal ile KORLEME(BLANKING) Aktif OFF ON ON
- Alici Baslatihyor ON OFF OFF
(A) S.0.P.O. = Parg¢anin Orda Olma Zorunlulugu Yok (Mode A)
(B) C.0.P.0O. = Parganin Orda Olma Zorunlulugu Var (Mode B)
(C) Isik Bariyeri Kesilmis - Cikiglar Aktif Degil
(D) Sadece Pargcanin Orda Olma Zorunlulugu olan Modda Gecgerli
(E) Sadece MASTER/SLAVE Konfigurasyonunda Gegerli
(F) Isik Bariyeri Kesilmemis - Cikislar Aktif
Konfigiirasyon Hatalari (Yanip S6nen SEMBOLLER)
GOSTERGE LED
SEMBOL ANLAMI KIRMIZI (2)| YESIL (3) SARI (1)
C Musterinin Konfiglirasyonu reddedildi ON OFF OFF
2 OSSD yanlishkla +24VDC'ye baglanmis ON OFF OFF
SLAVE ALICI SINYALLERI
Normal Galisma (SABIT SEMBOLLER)
GOSTERGE LED
SEMBOL ANLAMI KIRMIZI (2)| YESIL (3) SARI (1)
8 Gug verildi. Baslangig Testi ON OFF ON
bos BREAK durumu (A) ON OFF OFF
bos GUARD durumu (B) OFF ON OFF
d BREAK durumu, zayif sinyalli ON OFF OFF
d GUARD durumu, zayif sinyalli OFF ON OFF
- Alici baslatiliyor ON OFF OFF

(A) Bariyer Engellenmis - cikis aktif degil

(B) Bariyer E

ngellenmemis - ¢ikig aktif degil - Restart i¢in bekleniyor

Not : Bir yanlig calisma esnasinda gosterilen sembollerin anlamlari igin lutfen,
bu kilavuzun "ARIZALAR ve GIDERME YOLLARI” béliimiine bakiniz.
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TEST FONKSIYONU

Korunan bdlgenin islevini simule eden test fonksiyonunu kullanarak, harici bir kontrol elemani
(stipervizor, 6rn. PLC, kontrol moduld, vs.) yardimiyla, tim sistemin galismasini kontrol edebilme
imkani vardir.

ADMIRAL AX BK bariyer sistemi, cevap verme stiresi hatalarinin tespit edilmesine olanak saglayan
otomatik bir kendi kendine teshis sistemine sahiptir (her model igin bu slre belirtiimigtir).
Bu givenlik sistemi slrekli olarak aktiftir ve disaridan herhangi bir midaheleye gerek
duymaz. Kullanici, bariyerin tim isinlarini yukardan asagiya dogru kontrol etmek isterse,
TEST fonksiyonunu kullanabilir (korunan bolgeye fiziksel bir giris olmaksizin).

Bu fonksiyon sayesinde, fonksiyon aktif kaldigi stirece, OSSD’ler ON (devrede) durumundan, OFF
(devredisi) durumuna geger. Test fonksiyonunun kullanim detaylari igin Sayfa 11°deki Tablo 3'e
bakiniz. Test fonksiyonunu aktif etmek igin, test girisine (TX - Pin 2) uygulanan + 24 VDC gerilim
minimum 40ms boyunca kesilmelidir. Gerilim kesili oldu.u siirece Emitter test modunda
kalacaktir.

CIKISLARIN DURUMLARI

ADMIRAL AX BK, alici lizerinde, korunan boélgenin durumuna bagdli olarak galisan iki statik PNP ¢ikis
saglamaktadir.

48 ohm’luk bir 6zdirence karsilik gelen, misaade edilebilir yik, 24VDC’'de 500mA’dir.
Maximum yik kapasitesi 2uF degerindedir. Cikislarin durum ve anlamlari asagida
belirtiimistir. Cikiglar arasinda veya cikislar ve +24VDC veya 0VDC gl¢ beslemesi
arasinda olusabilecek herhangi bir kisa devre bariyer tarafindan tespit edilmektedir.

SINYALIN ADI DURUMU ANLAMI
OSSD1
24VDC Isik bariyeri engellenmemis
0OSSD2
0OSsSD1 OVDC Istk bariyeri engellenmis, yada
0OSSD2 bir hata tespit edilmis.
Tablo 10

“Korunan bélgenin temiz olmasi durumunda, Alici her iki ¢ikisa da +24VDC’lik bir
gerilim saglamaktadir. Bu sebeple gerekli olan yilikler, ¢ikis terminalleri (OSSD1 ve

OSSD2) ile OVDC arasina baglanmalidir (Sekil 29).

0SSD1 Maks. Yuk
500 mA

ALICI

Maks. Yik
500mA

0VvDC

Sekil 29
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ADMIRAL AX BK ISIK BARIYERININ TEKNiK OZELLIKLERI

Koruma Yuksekligi mm

160 - 1810

iki Isin Aras| Mesafe (¢6ziin(rliik) mm

14 -20-40-90

Segcilebilir Calisma Arahgi

14 mm'lik Modellerde m

0 + 2 (Kisa Menzil)

0 + 5 (Uzun menzil)

Segilebilir Galisma Arahg! m

20mm, 40mm, 90mm CozinUrlGkI
Modellerde

0 + 6 (Kisa Menzil)

3 + 18 (Uzun Menzil)

Gilvenlik Cikiglari

2 PNP - 500mA @ +24VDC

Cevap Verme Zamani ** ms

6 + 27 (Belirlediginiz modeller igin tablolara bkz.)

Besleme Gerilimi VDC

24 £ 20%

Baglantilar

M12, 5 kutuplu ve M12, 8 kutuplu Konnektorler

Baglanti icin Maks. Kablo Boyu m

100 (50, Master ve Slave arasinda)

Calisma Sicakligi °C 0+55°C

Koruma Sinifi IP 65

Kesit Olgileri mm 35x 45

Maks. Gug Tiketimi w 2 Verici igin (Emitter) 3 Alici igin (Receiver)

** ADMIRAL AX BK'in Master-Slave konfigiirasyonunda calistiriimasi durumunda, toplam SLAVE cevap verme
zamani asagidaki formiile gére hesaplanmalidir;

ttop _slave = tslave * tmaster * 1,8 ms

KISALTMALAR
Admiral (ek fonksiyonlu)= AX Admiral Master = AXM Admiral Slave = AXS

14 mm. Isin Arahkh 151 | 301 | 451 | 601 | 751 | 901 | 1051 | 1201 | 1351 | 1501 | 1651 | 1801
Modeller

Isin Sayisi 15 | 30 |45 |60 |75 |90 |105 |120 | 135 |150 | 165 | 180
Cevap Verme Zamani ms (AX)| 6 75 [ 95 [115 (135 (155 | 17 19 21 23 25 27
Cevap Verme Zamani ms

(AXM voya AXS) - 11 [ 135 165|195 | 225|255 285| - |345| - -
Toplam Uzunluk mm [261 | 411 | 561 | 711 | 861 | 1011| 1161| 1311 1461| 1611| 1761 | 1911
20 mm Isin Aralikh 152 | 302 | 452 | 602 | 752 | 902 | 1052 | 1202 | 1352 | 1502 | 1652 | 1802
Modeller

Isin Sayisi 15 | 30 | 45 | 60 | 75 | 90 | 105 | 120 | 135 | 150 | 165 | 180
Cevap Verme Zamani ms (AX)| 6 7,5 9,5 11,5 |13,5 | 155 17 19 21 23 25 27
Cevap Verme Zamani ms

(AXM veya AXS) - 11 | 135|165 | 19,5 | 22,5 | 255 | 285 | - | 345 - -
Toplam Uzunluk mm | 261 | 411 | 561 | 711 | 861 | 1011| 1161| 1311 | 1461 | 1611 | 1761 | 1911
40 mm lgin Aralikh 304 | 454 | 604 | 754 | 904 | 1054 | 1204 | 1354 | 1504 | 1654 | 1804
Modeller

Isin Sayisi 10 | 15 | 20 | 25 | 30 | 35 | 40 | 45 | 50 | 55 | 60
Cevap Verme Siiresi 65 | 75 | 85 | 95 | 105 | 115 | 125 | 135 | 145 | 155 | 16,5
Toplam Uzunluk ~ mm 411 | 561 | 711 | 861 | 1011 | 1161 | 1311 | 1461 | 1611 | 1761 | 1911
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90 mm Isin Aralikh 609 | 759 | 909 | 1059 | 1209 | 1359 | 1509 | 1659 | 1809
Modeller
Isin Sayisi 9 11 13 15 17 19 21 23 25
Cevap Verme Zamani 6 6 6 6 6 6 6,5 7 7
Toplam Uzunluk ~ mm 711 | 861 | 1011 | 1161 | 1311 | 1461 | 1611 | 1761 | 1911
OLCULER
STANDARD MODELS / SLAVE MODELS VMASTER
ADDITIONAL FUNCTIONS INTEGRATED MODELS MODELS
RX TX RX X

\ T Bl
(1 '
— = =
pS= pS=o
pS=o pS=o
— RS= pS=o
o RS >
- -
RS ® RS ®
— = =
| = | | e | £
— — —e | < —e | <
— h==a &
RS >
pS= pS=o
pS= pS=o
— €5 -
B j o [ e [
Sekil 30
Emitter(Verici) ve Receiver(Alici)
Model 150 300 | 450 600 750 900 | 1050 | 1200 | 1350 | 1500 | 1650 | 1800
A 251 401 551 701 851 | 1001 | 1151 | 1301 | 1451 | 1601 | 1751 | 1901
(KORUN?N ALAN) 160 310 | 460 610 760 910 | 1060 | 1210 | 1360 | 1510 | 1660 | 1810
C 85
Montaj 2 Ad. LS Tipi Baglanti Pargasi, 2 Ad. Kizagdi ile |3 Ad.LS Tipi Baglanti Pargasi, 3 Ad.Kizagi ile
13.5 13.3 13.3 13.5
RS L | R5
RS o . R5
40 20 a (su tutte le osole)
| 30 |

Sekil 31
Montaj Kovanlari (kizaklari) ile Birlikte, LS tipi Baglanti Pargalari (dahil)
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13.5

105

42.5

425

I

LL ve LH Tipi Baglanti Parcalari (istege bagli)

115

20
z=
|
|
o
NS Ei—
13
e0

Sekil 33
Yansitici Aynalar igin
Baglanti Pargasi

30

1\

\\

30

110

o

M8 vidalar —= 1

Model

SP100S

250

SP300S

400

SP400S

540

SP600S

715

SP700S

885

SP900S

1060

SP1100S

1230

SP1200S

1400

SP1300S

1450

SP15008

1600

SP1600S

1750

SP1800S

1900

Sekil 34
Yansitici Aynalar

=3

\\
\
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ARIZALAR ve GIDERME YOLLARI

Alici ve vericinin ekranlarinda gorulen simgeler, kullaniciya, bircok sistem hatasinin sebebini

tespit etme imkani saglar.

Bu kilavuzun

“SINYALLER”

béliminde belirtildigi gibi,

bir hata olusmasi durumunda, sistem, stop durumuna gelir ve sonra her Unitenin gostergesi, "F"
harfi ve ardindan nimerik bir KOD gésterir (asagidaki tabloya bakiniz).

EMITTER(VERICI)(YANIP SONEN SEMBOLLER)

GOSTERGE LED
- YAPILMASI GEREKENLER
SEMBOL ANLAMI KIRMIZI | YESIL SARI
F Hata koduna alternatif ON OFF OFF
olarak gosterilir
Menzil Secimi Dikkatlice konnektdr tUzerinde 2 ve 4
P 9 s ON OFF OFF terminallerinin(EXT_RANGEO0/1)
hatall veya degistirildi baglantilarini kontrol ediniz
ic hata
A (Ek Kartlarda) ON | OFF OFF o
ic hata Malzemeyi tamir icin REER
3 (ana kart) ON OFF OFF laboratuarlarina génderiniz.
4 i¢ hata ON OFF OFF
GOSTERGE LED
SEMBOL MEANING KIRMIZI | YESIL SARI MAHIEALE AL B
Asagidakileri uygulayiniz;
e (STANDART ve MASTER
MODELLER)
Konnektor tzerinde 1 ve 3 Nolu
Terminallerin (OSSD) baglantilarini
. kontrol ediniz. Eger gerekliyse, istenen
0 OSSD Stat'.ll( ¢lkislarinda ON OFF OFF akimi maks. 500 mA(2uF) olacak sekilde
Asir yuklenme ayarlayiniz.
¢ (SLAVE MODELLER)
Malzemeyi tamir i¢cin REER
laboratuarlarina génderiniz.
BREAK durumu Hareketli malzemeyi Alici-Verici
b (hareketli malzeme yok) (D) ON OFF OFF arasina koyunuz
¢ Hareketli malzemeyi Alici-Verici
BREAK (_jurumu arasina koyunuz
b zayif sinyal ON OFF OFF « Hizal islemini tek
(hareketli malzeme yok) (D) |zaiama lsiemini texrar yapiniz
e On ylzeyleri Temizleyiniz

(D) Sadece "Parg¢anin Orda Olma Zorunlulugu olan Mod"da Gecerli
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RECEIVER(ALICI) (YANIP SONEN SEMBOLLER)

GOSTERGE LED
SEMBOL ANLAMI KIRMIZI | YESIL SARI WA s AR
Hata koduna alternatif
F olarak gosterilir ON OFF OFF
3 ON OFF OFF . .
4 lg Hata ON [ OFF [ OFF |jan ot e ginderiniz
A ON | OFF | OFF 9 '
Asagidakileri uygulayiniz;
e (STANDART ve MASTER MODELLER
Konnektor tizerinde 1 ve 3 Nolu
Terminallerin (OSSD) baglantilarin
6 | OSSD1-0SSD2 arasinda ON | OFF | OFF | jorminallerin (OSSD)baglantiann
kisa devre o (SLAVE MODELLER)
Malzemeyi tamir icin REER
laboratuarlaryna génderiniz.
Asagidakileri uygulayiniz;
e (STANDART ve MASTER MODELLER)
Konnektor tzerinde 1 ve 3 Nolu
Terminallerin (OSSD) baglantilarini
. kontrol ediniz. Eger gerekliyse, istenen
5 OSSD statik ¢ikislarinda hata ON OFF OFF akimi maks. 500 mA(2uF) olacak sekilde
ayarlayiniz.
e (SLAVE MODELLER)
Malzemeyi tamir icin REER
laboratuarlarina génderiniz.
Girisime sebep olan Vericiyi tespit ediniz
ve asagidakilerden birini yapiniz;
Girisime sebep olan e Vericinin galisma Menzilini, Uzun
tehlikeli 2. bir Verici algilandi menzilden kisa menzile gevirin
I Alicr iki farkli ve.riciden ) ON OFF OFF | * Aliciile Vericinin yerlerini degistirin
yayilan isinlari alabilmektedir . I -

o Girigsim yapan Vericinin yerini, Aliciya
IsIn yayamayacak sekilde degistirin.

o Girigsim yapan Vericiden gelen iginlari,
saydam olmayan korumalar kullanarak
engelleyiniz.

(sadece MASTER modeller igin) Carefully check the MASTER-SLAVE
U SLAVE baglantilan yanhs ON OFF OFF connections
(sadece MASTER ve -
. Konnektor tzerinde 1 ve 3 Nolu
STANDARD modeller igin) ) - >
0 0SSD statik cikiglarinda ON OFF OFF -Ii'ca):]rtr:'lor}aélg'::r‘ (OSSD) baglantilarini
asiri yiiklenme niz.
(sadece MASTER ve
STANDARD modeller igin) . . "
H Blanking(Korleme) konfigiirasyonu ON OFF OFF Sistemi Restart ediniz.
degistirildi, sistem restart edilmedi.

Herhangi bir sekilde sistemde durma ile karsilasildijinda, ara sira meydana gelen
elektromanyetik bozulmalara karsi korumak amaciyla, sistemi acip kapatiniz.

Eger problem yukardaki tabloda tarif edilenleri uyguladiktan sonra da devam ediyorsa REER’in
servis departmani ile irtibata geginiz. Devam eden arizalar durumunda:

e Elektrik baglantilarini kontrol ederek baglantilarin dogru olup olmadigini tekrar

inceleyiniz.

e Besleme voltaj seviyesinin teknik dékimanlarda belirtilenlere uyup uymadigini

kontrol ediniz.

e  Bariyerin
(elektrik motorlari,

guc beslemesi;

olan kaynaklardan uzak tutulmahdir.

diger elektrik gucuyle calisan ekipmanlardan
donustiricu, frekans geviriciler vs.) ve bozucu etkileri

e Alici ve vericinin dogru olarak hizalandigindan ve 6n ylzeylerinin tam olarak temiz

oldugundan emin olunuz.
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Hatali caligmanin nedenini tam olarak tespit edip ¢é6ziimlemek miimkiin olmuyorsa,
makineyi durdurun ve Reer’in yardimci servisi ile baglanti kurun.

Eger dogru ¢alisma yukaridaki prosedurler uygulandigi halde saglanamiyorsa batin pargalar
ile birlikte 151k Bariyerini ReeR labaratuarlarina yollayiniz ve agagidakileri net olarak bildiriniz :

e Uriin kod numarasi (P/N bdliimi triin etiketinde bulunmaktadir)
e Seri numarasi (S/N bolima rln etiketinde bulunmaktadir)

e Satin alma tarihi

e Calistinlma suresi

¢ Uygulama tipi

e Hata

YEDEK PARCALAR

‘ MODEL ‘ ACIKLAMA KOD
AD SR1 ADMIRAL AD SR1 Giivenlik Rélesi (Bir Set Isik Bariyeri Baglanabilir) 1330900
AD SR2 ADMIRAL AD SR2 Giivenlik Rélesi (iki Set Isik Bariyeri Baglanabilir) 1330901
AD SRO ADMIRAL AD SRO Givenlik Rolesi 1330902

CD5 Diiz, 5-pin, M12 Disi Konnektdr, 5 m kablolu 1330950
CD95 90°, 5-pin, M12 Disi Konnektor, 5 m kablolu 1330951
CD15 Duz, 5-pin, M12 Disi Konnektor, 15 m kablolu 1330952
CD915 90° ,5-pin, M12 Disi Konnektor, 15 m kablolu 1330953
CDM9 Diiz, 5-pin, M12 Disi Konnektor, PG9 1330954
CDM99 90°, 5-pin, M12 Disi Konnektér, PG9 1330955
C8D5 Diiz, 8-pin, M12 Disi Konnektor, 5 m kablolu 1330980
C8D10 Diiz, 8-pin, M12 Disi Konnektor, 10 m kablolu 1330981
C8D15 Diiz, 8-pin, M12 Disi Konnektor, 15 m kablolu 1330982
C8D95 90°, 8-pin, M12 Disi Konnektér, 5 m kablolu 1330983

C8D910 90°, 8-pin, M12 Disi Konnektoér, 10 m kablolu 1330984
C8D915 90°, 8-pin, M12 Disi Konnektor, 15 m kablolu 1330985
C8DM9 Diz, 8-pin, M12 Disi Konnektor, PG9 1330986
C8DM99 90°, 8-pin, M12 Disi Konnektor, PG9 1330987
CDS03 2 Ucu 5-pin, M12 disi konnektoér, 0,3 m kablolu 1330990

TR14 14mm Capli Test Cubugu 1330960
TR20 20mm Capli Test Cubugu 1330961
TR30 30mm Capli Test Cubugu 1330962
TR40 40mm Caph Test Cubugu 1330963
TR50 50mm Caph Test Cubugu 1330964

FB 4 4’10 Baglanti Pargasi Seti 1330970

FB 6 6°li Baglanti Parcasi Seti 1330971

LL 4’lu Baglanti Pargasi Seti LL tipi 7200037
LH 4’|t Baglanti Pargasi Seti LH tipi 7200081

Fl 4 4'li Montaj Yatagi Kovani (Kizak) Seti 1330972

FI 6 6’ Montaj Yatagi Kovani (Kizak) Seti 1330973

SFB 4’°It Doner Tip Baglanti Pargasi 1330974
SAV-3 2'li anti-vibrasyon destek seti 1200088
SAV-4 3'li anti-vibrasyon destek seti 1200089

37



(AREER

GARANTI

Tdm yeni ADMIRAL AX BK sistemleri normal galisma kosullari altinda arizali malzemeler ve isgilikten
kaynaklanacak hatalara karsi 12 ay boyunca ReeR’in garantisi kapsamindadir.

Adi gecgen period slresince, REER, bariyerdeki arizal pargalari Ucretsiz olarak degistirmektedir.
Bu garanti malzeme ve isciligin her ikisini de kapsamaktadir.

REER, malzemeleri ayni tip ve karakteristiklere sahip baska bir malla degistirme veya mall
tamir etme hakkini sakli tutmaktadir.

Garantinin gegerliligi asagidaki kosullara baghdir:
Kullanici; teslimat tarihinden itibaren 12 ay igerisinde, ReeR’i malzemenin
hatali olduguna dair uyarmalidir.

Malzeme ve tim pargalari ReeR tarafindan tiketiciye teslim edildigi sekilde olmalidir.

Kusur veya ariza direkt veya endirekt olarak su durumlardan kaynaklanmamaldir:
— Uygunsuz kullanim

— Kullanma talimatlarinin géz 6ntne alinmamasi

— ihmal, deneyimsizlik, yanlis bakim

— ReeR yetkilisi olmayan kisilerce yapilmis olan tamir
ayarlamalar ve degisiklikler (modifikasyon)

— Kazalar veya ¢arpismalar (ayrica tasima esnasinda veya dogal afetlerde)

— REER’in sorumlu tutulamayacagi tUm durumlar

Tamirler, cihazin génderilmesi gereken REER laboratuarlarinda yapilacaktir, tagsima masraflari ve
tasima sirasinda olugabilecek zarar veya malin kaybolmasi gibi durumlar igin ticret musteriden alinacaktir.

Tam degistirilen trin ve pargalar REERin malidir.

REER firmasi yukarida genis olarak aciklanmis olan kosullar disinda hehangi bir garanti
hakki tanimamaktadir; maliyetlere giren tazminat bedeli, aktivitelerin durmasi
veya herhangi bir sekilde hatali calismaya bagh diger farkli durumlardaki istekleriniz bu sebeple dikkate

alinmayacaktir.

Fotoelektrikli bariyerin dogru ¢alismasini saglamak igin, bu kilavuzda yeralan tiim kurallara
talimatlara ve uyarilara uymak gereklidir.

REER s.p.a. 6nceden belirtilen bu talimatlara uyulmamasindan dogacak olan olaylar igin
sorumluluk kabul etmemektedir.

Sartname maddeleri haber vermeksizin degistirilebilir. Bu kilavuzun higbir béliimii Reer'in haberi olmadan degistirilemez.
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